
○ 走行制御は既存の制御装置に機能を追加することにより実現します
○ 加減速制御と定位置停止制御を組み合わせることにより自動での列車走行を行います

走行制御のイメージ

図1：走行制御イメージ

図2：システム構成
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・ 走行計画に沿って運転
・ 状況に応じて走行計画を変化させる

制御開始地上子
走行計画


